





€5 MORGENSEN

JE WITH YoOu



Termékspecifikacio

Funkcié

Specifikacio

Bemeneti fesziiltség (V)

Haromfazisi 220(-15%)~240(+10%)
Haromfazisu 380(-15%)~440(+10%)

Tapellatas Haromfazisu 520(-15%)~690(+10%)
Bemeneti aram (A) Lasd a 2.5 fejezetet
Bemeneti frekvencia (Hz) | 50Hz vagy 60Hz Engedélyezett tartomany: 47~63Hz
Kimeneti feszlltség (V) 0 V-tol a bemeneti fesziltségig
. ) Kimeneti dram (A) Lasd a 2.5 fejezetet
Kimenet Kimeneti teljesitmény
paraméterek Lasd a 2.5 fejezetet
(kw)
Kimeneti frekvencia (Hz) 0-400Hz
Vezérlé tzemmadd SVPWM(V/F), SVC (Vector control)
Maximélis klmenetl 400Hz
frekvencia
Allithaté sebesség arany | 1:200
Muiszaki G tipus:
paraméterek Névleges aram 150%-a: 1 perc
. _ Névleges aram 180%-a: 10 masodperc
Tulterhelhetdség Névleges aram 200%-a: 1 masodperc
P tipus:
Névleges aram 120%-a
Sorkapocs b’emeneu <2ms
felbontasa
Analog bernenet <20mV
felbontasa
Analdg bemenet 2db. Al1: 0-10V/0-20mA; Al2: -10-10V
Analég kimenet 1db. 0~10V/0~20mA
Digitalis bemenetek 4+1db. bemenet
Digitélis kimenet 1db. frekyencia kimenet(max 50kHz), 1db. Y open
collector kimenet
o 2db. relé kimenet
Vezériés » RO1A NO, RO1B NC, RO1C(kz6s)
Relé kimenet .
RO2A NO, RO2B NC, RO2C(koz6s)
Kapacitas: 3A/AC250V, 1A/DC30V
Kommunikacié Modbus (485 kommunikacid)
Digitalis beallitas, analég beallitas, elére beallitott
Frekvencia beallitas sebességek, PID beadllitds, MODBUS kommunikacio,
stb.
Sebesség detektalas Finom Ujrainditas forgdé motor esetén
Automatikus feszlltség Stabilan tartja a kimeneti fesziiltséget, ha a halézati
bedllitas fesziiltség ingadozik
Védelem Tobb mint 30 fajta védelem
Szerelhet8ség Falra szerelhetd
Kérnyezeti hémérséklet -10~50°C, 40°C felett cskkentse a levett teljesitményt
Hités Léghités, beépitett ventilatorral
Egyéb Fékegység 30kW-ig beépitett , 37kW-tdl kiils6 fékegység opcid
DC-reaktor Opcionalis
Fékellenallas Opciondlis és kiilsé
EMC-sz(ir6 Beépitett C3-as sz(ir6, opcionalis kiilsé C2 filter
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MODEL: MSI200A-022-4
POWER(OUTPUT): 2.2kW
INPUT: AC 3PH 400V +=15% 7F.1A 47Hz-63Hz
OUTPUT: AC 3PH OV-400V 5.5A OHz-400Hz

SiM:

P20

Tipusjelolés

www.mnrgensen.de

WA
2-1. dbra Adattabla

A tipusjeldlés az inverterrel kapcsolatos informacidkat tartalmazza. A felhasznal6 az
inverterhez illesztett tipusjel6lé cimkén vagy az egyszer(i adattablan talalhatja meg a

tipusjeldlést.

MSI350A — 007G/011P - 4

o @

2-2. abra Terméktipus

®

Mezémegjeldlés Jelzés A jelzés részletes leirasa

Részletes tartalom

Rovidités )

Termékrovidités

MSI20, MSI200A, MSI350A

Névleges
teljesitmény @

Teljesitménytartomany
(+ Terhelés tipus)

007G/011P
G - allandé nyomatéku
P - valtozé nyomatéku

Fesziiltségszint @

Bemeneti fesziltség

2: 220(-15%)~240(+10%)
4: 380(-15%)~440(+10%)
6: 520(-15%)~690(+10%)

Névleges miiszaki adatok

Allandé nyomaték

Valtozé nyomaték

Kimeneti Kimeneti
Tipus Bemeneti d&ram | Kimeneti aram Bemeneti aram | Kimeneti aram
teljesitmény teljesitmény
(A) (A) (A) (GY)
(kw) (kw)
MSI350A-0015G/002P-4 15 5.0 3.7 2.2 5.8 5
MSI350A-002G/003P-4 2.2 5.8 5 3 11 7




Allandé nyomaték

Valtozé nyomaték

Kimeneti Kimeneti
Tipus Bemeneti aram | Kimeneti aram Bemeneti aram | Kimeneti aram
teljesitmény teljesitmény
() ) A QY]
(kW) (kW)

MSI350A-004G/005P-4 4 13.5 95 55 19.5 12.5
MSI350A-005G/007P-4 55 19.5 14 7.5 23 17
MSI350A-007G/011P-4 7.5 25 18.5 11 30 23
MSI350A-011G/015P-4 11 32 25 15 40 32
MSI350A-015G/018P-4 15 40 32 18.5 45 38
MSI350A-018G/022P-4 18.5 45 38 22 51 45
MSI350A-022G/030P-4 22 51 45 30 64 60
MSI350A-030G/037P-4 30 64 60 37 80 75
MSI350A-037G/045P-4 37 80 75 45 98 92
MSI350A-045G/055P-4 45 98 92 55 128 115
MSI350A-055G/075P-4 55 128 115 75 139 150
MSI350A-075G-/090P4 75 139 150 90 168 170
MSI350A-090G/110P-4 90 168 180 110 201 215
MSI350A-110G/132P-4 110 201 215 132 265 260
MSI350A-132G/160P-4 132 265 260 160 310 305
MSI350A-160G/185P-4 160 310 305 185 345 340
MSI350A-185G/200P-4 185 345 340 200 385 380
MSI350A-200G/220P-4 200 385 380 220 430 425




Allandé nyomaték

Valtozé nyomaték

Kimeneti Kimeneti
Tipus Bemeneti aram | Kimeneti aram Bemeneti aram | Kimeneti aram
teljesitmény teljesitmény
(R) (A) (A) A
(kw) (kw)
MSI350A-220G/250P-4 220 430 425 250 460 480
MSI350A-250G/280P-4 250 460 480 280 500 530
MSI350A-280G/315P-4 280 500 530 315 580 600
MSI350A-315G/355P-4 315 580 600 355 625 650
MSI350A-355G/400P-4 355 625 650 400 715 720
MSI350A-400G/450P-4 400 715 720 450 840 820
MSI350A-450G/500P-4 450 840 820 500 890 860
MSI350A500G-4 500 890




Struktura diagram

Alabb talalhaté az inverter miiszaki abraja (vegyiink példaul egy 2,2 kW-os invertert).
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2-3. abra Termék strukturadiagram

No. Item Leiras

1 Felsé fedél A belsd alkatrészek védelmére szolgal.

2 Keypad Tovabbi részletek: "A VFD kezelése kezel6vel".

3 Also fedél A bels6 alkatrészek védelmére szolgal.

4 Bovitdkartya Valaszthatd. Tovabbi részletek: "Bovitd kartyak".

5 Vezérl8 panel tereldlemez Avezé:fgzr;l védelmére és bovitbkartyak telepitésére
6 Hatéventillator Tovabbi részletek: "Karbantartas".

7 Kezel6i felllet A billentylizet csatlakoztatasara szolgal.

8 Névtabla Lasd: "A termék adattablaja".

9 Vezérl6 terminalok Lasd: "Telepitési iranyelvek".




No. Item Leiras

Valaszthatd. A szell6z6nyilas burkolatanak hasznalata
10 Szell6zdnyilas fedele ndvelheti a védettség értékét, de emelheti a bels6
hémérsékletet is, ami leértékelést igényel.

11 Féaramkor sorkapcsai Tovabbi részletek: "Telepitési iranyelvek".

12 POWER jelzé Az aramellatas mutatdja.

Beszerelési utmutatasok

Mechanikai beszerelés

Beszerelési kornyezet

A beszerelési kornyezet gondoskodik az inverter teljesitményérdl és hosszu tavu
stabil mlkodésrél. Az alabbiak szerint ellendrizze a beszerelési kérnyezetet:

-10°C ~ +40°C, a hdémeérséklet valtozasi arany legfeljebb
0,5°C/perc.

Ha az inverter kornyezeti hémérséklete 40°C felett van, akkor
1°C-ként 3%-kal csdkkentse a berendezés teljesitményét.

Nem javasolt az inverter haszndlata, ha a kornyezeti
hémeérséklet meghaladja a 60°C-ot.

A berendezés megbizhatésadganak nodvelése érdekében ne
mikddtesse az invertert, ha a kérnyezeti hémérséklet gyakran
Koérnyezeti valtozik.

hémérséklet Kérjuk, gondoskodjon hiitéventilatorrél vagy légkondicionalérdl a
belsé kornyezeti hémérséklet eldirt érték alatt tartdsa érdekében,
ha az invertert zart térben, példaul vezérlészekrényben
Uzemelteti.

Amikor a hémérséklet tul alacsony, és ha az invertert hosszas
Uzemsziinetet kdvetéen az Ujbdli izembehelyezéshez Gjra kell
inditani, akkor biztositson medgfelelé flt6berendezést a belsé
hémérséklet noveléséhez, ellenkezé esetben a berendezés

karosodhat.
RH=90%
L 6da ] .
Légnedvesség ecsa;.Jod'a.s ngm engedé ye’zett ) .
A maximalis viszonylagos légnedvesség maximum 60% legyen
korroziv [égkér esetén.
Tarolasi -40 °C~ +70°C, a hémérséklet-valtozas mértékének 1°C/percnél
hémérséklet kisebbnek kell lennie
Az inverter beszerelési helyének:
- . tavol kell lennie az elektromagneses sugarzasi forrasoktol;
Uzemkoérnyezet . . o P . P
feltételai tavol kell lennie szennyezd hatasu légnemii anyagoktol, példaul

korroziv gaz, olajkdd és gyulékony gaz;
gondoskodjon arrdl, hogy idegen testek, példaul fémpor, por, olaj




vagy viz ne kerllhessenek az inverter belsejébe (ne szerelje az
invertert gyulékony anyagokra, példaul fara);

tartsa tavol a kdzvetlen napfénytél, olajkddtdl, géztél és vibraciot
kifejté kornyezettol.

1000m alatt

Amennyiben a tengerszint feletti magassag 1000m felett van,
akkor 100m-enként 1%-kal csdkken az effektiv teljesitményt.
Vibracio < 5,8m/s?(0,69)

Az invertert all6 pozicidban kell beszerelni a megfelelé hitési
hatas elérése érdekében.

Tengerszint feletti
magassag

Beszerelés iranya

Megjegyzés:
@ A MSI350A sorozatu invertereket tiszta és szell6ztetett kérnyezetbe kell
beszerelni a helyiség besorolasanak megfeleléen.
@ A hitélevegdnek tisztanak, valamint korroziv anyagoktdl és elektromossagot
vezetd portdl mentesnek kell lennie.

Beszerelés iranya

Az invertert falra vagy szekrénybe lehet szerelni.

Az invertert fliggbleges pozicidban kell beszerelni. Ellendrizze a beszerelés helyét az
alabbi el6irasok alapjan. A keret részleteiért lasd a mellékletben lévé Méretrajzok
fejezetet.

Beszerelés médja
Az inverter falra is szerelhet6:

Wall-mounting Flange-mounting

3-1 abra Beszerelés maédja
(1) Jeldlje meg a furat helyét. A furatok helyét a mellékletben taldlhatdé méretrajzok
jelolik.
(2) Rogzitse a csavarokat vagy csapszegeket a megjeldlt helyeken.
(3) Helyezze a frekvenciavaltot a falra.
(4) Huzza meg erésen a falban levé csavarokat.



Szerelés helye
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3-2 abra Szerelés helye

Megjegyzés: B, C és D minimalis mérete minimum 100mm.




Szabvanyos bekotés

Féaramkor kapcsolasi rajza

Braking resistor

(+) PB (-
u
— R v
3PH power 037G/045P and lower

380V/(-15%)-440V/(+10%) — > s

50/60Hz - models w
. .

Fuse PE

Braking unit

aPH 045G/055P - 110G/132P
power
380V(-15%)-440V/(+10%) —" g models

50/60Hz

Braking unit

¢ Input ¢
reactor

132G/160P and higher
input 1S models

e fiter b

3PH power
380V(-15%)-440V(+10%) —
50/60Hz

3-3 diagramm F&aramkdr kapcsolasi rajza
Megjegyzés:

@ A biztositék, a DC reaktor, a fékegység, a fékellenallas, a bemeneti reaktor, a
bemeneti sz(ir6, a kimeneti reaktor, a kimeneti sz(ir6 opcionalis részek. Lasd a
Periférias opcionalis alkatrészek fejezetet a részletes informaciokért.

¢ A1 és A1 opciondlis

@ P1 és a(+) gyarilag révidre van zarva, ha sziikséges DC reaktor, ezt az

atkotést el kell tavolitani!



Féaramkor kivezetésének abraja
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Fig 4-8 022G/030P kW és alacsonyabb
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Kivezetés

Terminal

: Funkcio
jel 037G/045P és 132G/160P és
Al 045G/055P-110G/132P Tl
3-fazisu AC bemeneti
e N csatlakozo, melyet
R,S, T . N ! R fx
Fé&aramkor tap bemenete @ltalanosan a tapellatassal
kotnek Ossze.
3-fazisu AC kimeneti
U Vv, w Az inverter kimenet csatlakozo, melyet a
motorral ktnek 6ssze.
P1 Nem elérheté Nem elérhet6é DC reactor egyik

laba

*)

Fékellenallas egyik
laba

Fékegység egyik laba

DC reactor masik
laba
Fékegység egyik
laba

IAPI és (+) a kiilsé DC reaktor
terminaljaihoz csatlakozik.

(+) és (-) csatlakozik a kiils&
fékegység sorkapcsaihoz.

/

Fékegység masik laba

PB és (+) csatlakozik a kiils6

fékellenallas ki téseihez.

PB

Fékellenallas
masik laba

Fékellenallas masik laba

Nem elérheté




Terminal

Kivezetés

- Funkcio
jel 037G/045P és 132G/160P és
alacsonyabb 045G/055P-110G/132P magasabb
Foldel6 terminal a
biztonsagos védelem
PE Foldel6 ellenallas kevesebb mint 10Q érdekében; minden gépnek

két PE csatlakozoval kell
rendelkeznie, és megfelel6

foldelésre van sziikség.




Megjegyzés:

@ Ne hasznaljon aszimmetrikusan gyartott motorkabelt. Amennyiben arnyékolt
kabelt hasznal, az arnyékolast csatlakoztassa a motor és az inverter
foldelési pontjahoz is.

€A motor vezetéket, bemeneti tapvezetéket és a vezérlé vezetéket kilon
vezesse.

Csatlakozok bekotése a féaramkorben

1. RAgzitse a bemeneti tapvezeték foldelését az inverter foldelési csatlakozojara (PE)
360 fokos foldelési technikaval. Csatlakoztassa a fazisokat az R, S és T
csatlakozokapcsokhoz, és rogzitse.

2. Huzza ki a motorvezetéket, és csatlakoztassa az arnyékolast az inverter foldelési
csatlakozékapcsahoz, 360 fokos foldelési technikaval. Csatlakoztassa a motorkabelt
az U, V és W csatlakozdkapcsokhoz, és rogzitse.

3. Csatlakoztassa az arnyékolt kabellel ellatott opcionalis fékellenallast a kijeldlt
helyre, az el6z6 Iépésben meghatarozott eljaras szerint.

4. Rogzitse a vezetékeket az inverteren kivil mechanikusan.

== O

NG _
The screw is The screw is
not fastened. fastened.

360 fokos foldelési technika



A vezérl6 aramkor kapcsolasi rajza

VFD
Forward running ¢ S1 ’—@
w2 nor
Analog output
Forward jogging S2 2l H 0-10V/0-20mA
I v I GND
Fault reset S3 A
I Y1
S4 % %/ A
— 7| { CME } Y1 output
_ I HDIA % % 4
— I HDIB % %&
HDO
COoM 4 High-speed pulse output and open
COM collector output are available for
PW — % choice.
— +24V
PE
1 Ssw3 485+ o
. - 0 RS485
Lo Y Power used for ON OFF L communication
frequency setting
-t AlL 485G
Multi-function analog input|
1 Al2
T GND
; ¥ RO1A
} PE o
- 4 RO1B
(Ext?r\r(al) - Relay 1 output
RO1C
Safety switch
s2 RO2A
fffffffff Safety input [ —
st H1 RO2B
=24 Relay 2 output
H2 RO2C
Open
circuit
Safety controller | | | |
+24V

Safety state
feedback

!

3-5 abra A vezérl6 aramkér kapcsolasi rajza




Terminal

Description
name
Helyi tapellatas +10V
+10V
. Analdg bemenetek: Al1/AI2 feszliltség vagy aram bemenet:
All
. All bemenet tipus(fesziltség/aram): 0-10V/0-20mA (P05.50)
. Al2 bemenet tipus(fesziiltség) : -10V - +10V
. Input impedancia:
Al . fesziiltség bemenet: 20kQ;
. aram bemenet: 500Q
. Felbontas: 5mV amikor 10V az 50Hz-et jelenti
o Hiba +1%, 25°C
GND +10V null potencial
[ Output range: 0-10V or 0-20mA
] Whether the output is voltage or current is set through the switch Sw2
] Deviation: £0.5% at 25°C, when input is above 5V/10mA.
AO1

1. Analdg kimenet:0~10V vagy 0~20mA;

Az, hogy a kimenet fesziiltség vagy aram-e, az SW2 kapcsoloén keresztil allithatd
be

2. Hiba +1%,25°C

RO1A

ROL1 relé kimenet; RO1A nyitott, RO1B zart, RO1C k6z0s csatlakozo
RO1B ®  Terhelhetdség: 3A/AC250V, 1A/DC30V

RO1C

RO2A

RO2 relé kimenet; RO2A zart, RO2B nyitott, RO2C kozs csatlakozd
RO2B ®  Terhelhetéség: 3A/AC250V, 1A/DC30V

RO2C

Kapcsolas kapacitas: 50mA/30V

A kimeneti frekvencia tartomanya: 0-50kHz
HDO
Duty ratio: 50%

COM Ko6z6s terminal +24V




Terminal

Description
name
CME A nyitott kollektor kimenetének koz6s kapcsa; alapértelmezés szerint réviden csatlakozik a COM-hoz
Kapcsolas kapacitas: 50mA/30V
Y1
Kimeneti frekvencia taromanya: 0-1kHz
485+ P . s .
Az RS485 kommunikacids portnak, az RS485 differencialis jel portnak és a standard RS485
kommunikacios portnak csavart, arnyékolt parost kell hasznalnia; az RS485 kommunikacio
485 120ohmos terminalillesztési ellendllasat az SW3 kapcsold koti Ossze.
PE Foldeld terminal
Digitalis bemeneti teljesitmény biztositasara szolgal a kiilsétél a belséig.
PW
Fesziiltségtartomany: 12-30 V
24V A felhasznaloi energiat a VFD biztositja, maximalis kimeneti aram 200mA.
COM Ko6z6s terminal +24V
S1 Digitalis be 1
®  Bels6 impedancia: 3,3kQ
. ® 12-30V fesziilltségbemenetet fogad
S2 Digitalis be 2 ®  Kétirany bemeneti terminal, amely tdmogatja az NPN / PNP csatlakozasi modokat
®  Max. bemeneti frekvencia: 1kHz
s3 Digitalis be 3 ®  Mindegyik programozhato digitilis bemeneti terminal, amelyek funkcioit
funkciokodokkal lehet beallitani
S4 Digitalis be 4
HDIA . Az S1 - S4 funkciok mellett a terminalok nagyfrekvencias impulzus bemeneti
csatornaként is miikddhetnek
. Max. bemeneti frekvencia: 50kHz;
HDIB
. Vamtétel: 30% —70%;
. Tamogatja a 24 V-os kvadrat kodolé bemenetét; sebességméré funkcioval ellatva
+24V—H1 STObe 1
® Biztonsagi nyomaték kikapcsolas (STO) redundans bemenet,
csatlakoztatva a kiils6 NC érintkez6h6z. Amikor az érintkez6 kinyilik, az
+24V—H2 | STObe 2

STO miikodik, és a VFD leallitja a kimenetet;




Terminal

Description
name

® Abiztonsagi bemeneti jelvezetékek arnyékolt vezetékeket hasznalnak,

amelyek hossza legfeljebb 25 m;

® AH1 és H2 sorkapcsok alapértelmezés szerint révidek a + 24 V-hoz. Az

STO funkcié hasznalata el6tt tavolitsa el a rovid csatlakozékat a

terminalokrol.

Az NPN vagy a PNP mod kivalasztasahoz hasznalja az ,U” athidalét az alabbi abrak
szerint.

Szintén ,U” athidaldval valaszthat a kilsé ill. a belsé tapellatas kivalasztasahoz.

Gyari alapbeallitdés NPN és belsé tap hasznalata.

I — ]
|
gl e oeoogddb o
ROTAR02A [ S1 S2 S3 'S4 HDIAHDIB Al AI2 +10V|
|
= 28 G ISE=
1 H1_+24V+24VPW COM HDO Y1_AO1GND)|
Al
A
— Eocoimad ="
a
Hi] [odaredand 4

U-type short- U-type short- U-type short-  U-type short-contact USB port Keypad port
contact tag of H1 contact tag of H2 ~ contact tag of tag of COM and
and +24V and +24V +24V and PW +CME
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I 1 COM
com [+ 24V
PW
g + 24V

Internal power (NPN mode)

Bt |
B[

»—\T/—?%: #’”K:

W:Z = B |

I 1 COM

+ 24V “Tr2av
)

—> ot 24V

External power (NPN mode)

NPN méd

B

gl

Internal power (PNP mode)

-
gl

1 COM
T+ 24v

PW

o+ 24V

External power (PNP mode)

-

PNP mod

Kezel6 feliilet miikodtetési modja

A kezel§ felilet segitségével vezérelhet6k a MSI350A sorozat invertereit, illetve
onnan olvashatok le az allapotra vonatkozé adatok és ott allithatok be a paraméterek.



4-1 abra Kezel6 fellilet

Megjegyzés:

® Az LCD kezel6 valos ideji 6raval van felszerelve, amely az akkumulatorral
torténd telepités utan is megfeleléen miikédhet, még akkor is, ha a
tapvezeték nincs csatlakoztatva. Az 6ra akkumulatort (tipus: CR2032) a
felhasznalé vasarolja meg.

® Az LCD kezel6 rendelkezik paraméter-masolasi funkcioval.

® Ha a kezel6t nem a VFD-re, hanem egy masik helyre kell telepitenie, akkor a
rogzitéshez hasznaljon M3-as csavarokat vagy egy billentylizet-rogzité
konzolt, és hasznaljon billentylizet-hosszabbité kabelt egy standard RJ45
kristalyfejjel.



Leiras

Allapotjelz6

VFD futas allapotjelz6.

LED nem vilagit: A VFD all

LED villog: A VFD paraméterek
automatikus hangolasa

LED vilagit: A VFD fut

Hibajelz6
LED vilagit: Hibas allapotban
LED nem vilagit: normal allapotban

LED villog: riasztas el6tti allapotban

IQUICK/JOG

Gyorsbillenty(i-mutato, amely
kiilonb6z6 allapotokat jelenit
meg kiilénb6z6 funkciok

alatt, lasd a |[QUICK/JOG| a

részletekeért.

Key area

&
A funkciégomb funkcidja a mentél
fuggden valtozik;

- Funkcié gomb
A funkciégomb funkcidja

megjelenik a lablécben.

)
Ujra meghatarozhaté.
Alapértelmezésben JOG funkcidként
van definialva, nevezetesen a lassu
menet. A gyorsbillenty( funkciojat a

R P07.12 azonositdival allithatjuk be, az
auick ““ Gyorsbillentydi | aldbbiak szerint.

0: Nincs funkcié

1: JOG (3. kapcsolasi mutato; logika:
NEM);

2: Fenntartva




Leiras

3: FWD / REV atkapcsolas
(kapcsolasjelz6 3; logika: NC)

4: FEL / LE bedllitas torlése (3.
kapcsolasi jelz6 logika: NC)

5. abra: Felfutas megallasig (3.
kapcsolasi jelz6; logika: NC);

6: A futo parancs referencia médjanak
sorrendben torténd valtasa (3.
kapcsolasi jelz6; logika: NC)

7 .. Fenntartva

Megjegyzés: Az alapértelmezett
értékek visszaallitasa utan a
7 gyorsbillentyti
alapértelmezett funkcioja 1.

\ Enter

Megerésité
kulcs

A megerésité gomb funkcidja a
meniiktol fliggéen valtozik,
példaul a paraméter
beallitasanak megerésitése, a
paraméterek kivalasztasanak
megerdsitése és a kovetkezé
meniibe valé belépés.

Futtatas gomb

Amikor a VFD-t a kezel6 vezérli, ez
a gomb a VFD futtatasara
vagy az automatikus
hangolas végrehajtasara
szolgal.

10

Stop/

Reset gomb

Futoé allapotban ennek a gombnak a
megnyomasaval le lehet
allitani a futast vagy az
automatikus hangolast; ezt a
kulcsot a P07.04 korlatozza.
Hiba riasztasi allapotban az
osszes vezérlési mod
visszaallithat6 ezzel a
gombbal.

11

Irany gomb:

Fel: A
Le: v
Balra: <

Fel: Funkcidja az interfésztol
fliiggéen valtozik (Példa: a
kijelzett / kijelolt elem felfelé
tolasa és szamjegyek
moédositasa)

Le: Funkcidja az interfésztol




Leiras

Jobbra: )

fliggben valtozik (Példa: a
kijelzett / kijelolt elem lefelé
tolasa és szamjegyek
modositasa)

Bal: Funkcidja az interfésztdl
fliggben valtozik (Példa: a
feliigyeleti fellilet valtasa, a
kurzor balra tolasa és
visszatérés az el6z6 meniibe)

Jobbra: Funkcidja az interfésztél
fliggéen valtozik (Példa: a
feliigyeleti feliilet valtasa, a
kurzor jobbra tolasa és
belépés a kdvetkezé meniibe)

Megjelenitési

240 * 160 pontmatrixos LCD, harom
monitorozasi paraméter vagy

terilet 12 LCD Kijelz6 képernyd hat almenii elem egyidejii
megjelenitésére.
13 |RJ45interfész | RJ45interfész | A% RI4S interfész csatlakozik a
VFD-hez.
Az oraelem cseréjéhez vagy
. . . felszereléséhez tavolitsa el
14 Akkumulat'or Ora elemtarté ezt a fedelet, majd az
Other fedél fedele - .
akkumulator behelyezése
utan zarja le a fedelet.
- The mini USB terminal is used to
15 USB terminal Mlmt:r;‘ianal connect to the USB flash

drive through an adapter




Kezel6 feliilet miikodtetése

A VFD kezel6 megjelenitheti a ledllitott allapot, a mlkddési allapot paramétereit, a
funkcioparaméterek szerkesztési allapotat és a hibariadé allapotat.

Hogyan médositsuk az inverter funkciokédjait

Amikor a VFD ledllitott allapotban van, a kezel6 a ledllitott allapot paramétereit jeleniti

meg, és alapértelmezés sze-~* ~ az interfész a f6 interfész a bekapcsc'*~ ~~ran.

Leallitott allapotban a kiilénb6zé allapotok paraméterei lehetnek. Nyomja meg a A

vagy a Y, megjelenitett paraméterek felfelé vagy lefelé

tolasahoz.
16:02:35 Forward Local Ready 01: GD350A 16:02:35 Forward Local ~Ready 01: GD350A
G o 50.00 I 540.0
P ]
I;;b:f vo\\l/age 5400 ) sz;ljlzlnput terminal state 0)(0000
[F),if:j 2input terminal state 0x0000 - A I;if;ljlsoulput terminal state 0x0000
Monitoring About Menu Monitoring About Menu

Figure Hiba! Nincs ilyen stilusti szoveg a dokumentumban..1 Stopped state parameters

Nyomja meg a < vagy > gombot, hogy valtani a kiilbnb6zd megjelenitési stilusok

kozott, beleértve a lista megjelenitési stilusat és a haladasi sav megjelenitési stilusat.

16:02:35 Forward Local Ready 01: 16:02:35 Forward Local Ready 01:
Set frequency } Set frequency
P17.00 Hz 50.00 50.00

> Hz
DC bus voltage >
P v 540.0 |

L
Digital input terminal state 0 OOOO - nEy 630.00
P17.12 X (
Monitoring About Menu Return Homepage

Figure Hiba! Nincs ilyen stilusi széveg a dokumentumban..2 Megallitott allapot
paraméter megjelenitése

A ledllitott kijelz6 paraméterlista a felhasznald altal definialt, és minden allapotvaltozé

funkciokdd sziikség szerint hozzaadhaté a leallitaskijelzé paraméterlistahoz. A stop

kijelz6 paraméterlistahoz hozzaadott allapotvaltozé szintén térélhetd vagy eltolhato.



Funkciéparaméterek

Ervényes futasi parancs fogadasa utan a VFD futasi allapotba lép, és a kezel6

megjeleniti a futasi allapot paramétert, és a RUN jelzd bekapcsol. Futé allapotban

tobbféle allapotparaméter jelenitheté6 meg.Nyomja meg a A vagy a A\ gombot.

16:02:35 Forward Local Run 01: 16:02:35 Forward  Local Run  01:
Output frequency ‘ r Set frequency
P17.01 Hz 50 . OO - P17.00 Hz 2000
»

Set frequency DC bus voltage
P17.00 Hz 50 . 00 P17.11 V 00

<

Y
DC bus voltage Output voltage
P17.11 V 540' O A P17.03 V I

Monitoring About Menu Monitoring About Menu

Figure Hiba! Nincs ilyen stilusti széveg a dokumentumban..3 Running state parameters

16:02:35 Forward  Local Ready 01: 16:02:35 Forward  Local Ready 01:
o 540. 00 > 540. 00
o 0%0000 ) AN I
[;f:lompm terminal state OX 0 0 O 0 - ‘

Monitoring About Menu Retun Homepage

Figure Hiba! Nincs ilyen stilusti szoveg a dokumentumban..4 Futé allapotparaméter
megjelenitése

Futé allapotban tébbféle allapotparaméter jelenitheté meg. A futé kijelzéparaméter-
listat a felhasznalé hatarozza meg, és minden allapotvaltoz6-funkcidkod sziikség
szerint hozzaadhaté a futd kijelz6paraméter-listahoz. A futé kijelz6paraméter-listahoz

hozzadott allapotvaltozé szintén térélhets vagy eltolhaté.

Hibainformaciok megjelenitése

A hibajel észlelése utan a VFD hibajelzés-allapotba Iép, és a kezel6 a hibakodot és a
hibainformacict a bekapcsolt TRIP jelzvel jeleniti meg. A hiba visszaallitasa a STOP /

RST gombbal, a vezérl6 terminallal vagy a kommunikacids paranccsal hajthato végre.

A hibakéd a hiba megsziintetéséig folyamatosan



megjelenik.

16:02:35

Forward Local Fault

01: GD350A

Fault code:

Type of present fault:

19

19: Current detection fault (ItE

Return

Homepage

Confirm

Figure Hiba! Nincs ilyen stilusi széveg a dokumentumban..5 Hiba megjelenitése

A kezeld segitségével kilonféle miveleteket hajthat végre a VFD-n, beleértve a

menuk be- és kilépését, a paraméterek kivalasztasat, a lista moédositasat és a

paraméterek hozzaadasat.

Enter/exit menu

Ami a monitorozasi menit illeti, az alabbiakban lathaté az enter és az exit kozotti

mikodési viszony.

16:02:35 Forward Local ~Ready O1:

Monitoring About

Menu

16:02:35 Forward Local Ready OL
PR 50.00 *

>
o 5400 |
'l:llg;(al\gmput terminal state OXOOOO > (

Return Homepage Select

Forward  Local

Running state display parameter

Ready 0L: ¢

Return Homepage

Select

Figure Hiba! Nincs ilyen stilusu széveg a dokumentumban..6 Enter/exit menu diagram 1

A rendszermenlit illetéen az alabbiakban lathat6é az enter és az exit kdzotti mikddési

viszony.



16:02:35 Forward  Local

Set frequency
P17.00 Hz

Ready 01

50.00

DC bus voltage
P17.11 V

540.0

16:02:35  Forward Local Ready 01:

Parameter setup
State monitoring/fault record

Motor parameter autotuning

Digital input terminal state
P17.12

0x0000

Monitoring About

Menu

Parameter backupirestore to default value

System setting

Return Homepage

Select

At v

16:02:35 Forward Local Ready 01:

Common parameter setup

State monitoring/fault record
Motor parameter autotuning
Parameter backupirestore to default value

System setiing

Return Homepage

Select

At v

160235 Foward Local Ready 01:

Common parameter setup

Parameter setup

Motor parameter autotuning
Parameter backup/restore to default value

System setting

| Clear fault history

Return Homepage

Select

At v

16:02:35  Forward Local Ready OL

Common parameter setup
Parameter setup

State monitoring/fault record

utotuning
Parameter backupirestore to default value

System setting

Return Homepage

Select

At v

16:02:35 Forward Local Ready OL:

Common parameter setup
Parameter setup

State monitoring/fault record

Motor parameter autotuning

Parameter backupirestore to default value

System setting

Return Homepage

Select

At |

160235 Foward Local Ready 01

Common parameter setup
Parameter setup
State monitoring

Fault record

Parameter backuplrestore to default value

Return Homepage

Select

16:02:35 Forward Local Ready O1 y

:Keypad setting frequency

P00.00: Speed control mode
P00.11: Acceleration time 1
P00.12: Deceleration time 1
P00.01: Running command channel

P00.13: Running direction selection

Return Edit Select

16:02:35 Forward Local Ready 01 |

Basic parameter group setup
Motor parameter group setup

Control parameter group setup
Terminal function group setup

Optional card function group setup

Return Homepage Select

16:02:35  Forward Local Ready O1: \

Fault record

Fault state

Modified parameters

Return Homepage Select

160235 Foward Local Ready O \

Ensure the motor nameplate parameters are set
correctly!

Return Add Select

16:02:35 Forward Local Ready 01 o

Operate the storage area 1: BACKUPO1

Operate the storage area 2: BACKUP02
Operate the storage area 3: BACKUPO3

Restore function parameter to default value

Return Edit Select

16:02:35 Forward Local Ready OL:

Time/date

Backlight brightness adjustment
Backlight time adjustment
Power-on guiding enable

Power-on guiding settings

Return Homepage Select

Figure Hiba! Nincs ilyen stilusi széveg a dokumentumban..7 Enter/exit menu diagram 2



A kezeld segitségével kiilénféle miveleteket hajthat végre a VFD-n, beleértve a

menik be- és kilépését, a paraméterek kivalasztasat, a lista mdédositasat és a

paraméterek hozzaadasat.

.. Alap-
Funkcié-
. Név P; éterek részletes utasita értelmezett |Modosit
kéd L
érték
P00 Csoport Alapfunkcié csoport
0: Erzékeld nélkiili vektor kontrol (SVC) méd 0
1: Erzékel6 nélkiili vektor kontrol (SVC) méd 1
2: Térvektor vezérlési mod
P00.00 | Vezériés tipusa 2 @
3: Zart hurku vektor kontrol
Megjegyzés: A 1,2 vagy 3 vezérlés kivalasztasahoz
engedélyezze a frekvenciavéltnak a motorparaméterek
automatikus hangolasat.
0: Kezel6 felilet
P00.01 Futés parancs 1: Sorkapcsok 0 )
csatorna I
2: Kommunikacio
0: Modbus/Modbus TCP
1: Profibus/CANopen/DeviceNet
L 2: Ethernet
Kommunikacié .
P00.02 . 0 @
modja X
3: EtherCAT/Profinet/EtherNetIP
4: Programozhat6 bévité kartya
5: Vezeték nélkiili kommunikacié
Ez a paraméter hasznalhatd az inverter maximalis kimeneti
. X frekvencidjanak  bedllitasdhoz. A felhasznaloknak
Max. kimeneti " . . L.
P00.03 . ligyelnitik kell erre a paraméterre, mivel ez a futasi 50,00Hz @
frekvencia o L o K
frekvenciak, ill. a felfutasi és lefutasi értékek alapja
Bedllitasi tartomany: P00.04~400,00Hz
A futasi frekvencia fels6 hatara az inverter kimeneti
A futasi frekvencidjanak felsé hataraval esik egybe, igy kisebb
P00.04 | frekvencia fels6 | vagy egyenlé a maximalis frekvenciaval. 50,00Hz ®@
hatarértéke Bedllitasi  tartomany:P00.05~P00.03  (Max. kimeneti
frekvencia)




Alap-

Funkcié-
. Név P; éterek részletes utasita értelmezett |Modosit
kéd L
érték
A futasi frekvencia alsé hatéra.
Afutasi Amennyiben a frekvenciaforras(pl.: potméter) altal beallitott
utasi
i .| frekvencia kisebb, mint az itt bedllatott érték, akkor az
frekvencia als6 | . . L, i
L inverter ezen a minimum frekvencian fog futni.
P00.05 hatarértéke R . X i . . . 0,00Hz @
(mini Megjegyzés: Max. kimeneti frekvencia = Frekvencia felsé
minimum
. hatarértéke = Frekvencia alsé hatarértéke
frekvencia) L ) L. i
Beallitasi tartomany:0,00Hz~P00.04 (A futasi frekvencia
fels6 hatarértéke)
0: Keypad
1:All
JA” frekvencia-
2: AI2
P00.06 parancs 0 @
forrasanak
kivalasztasa | 3:AI3
4: Magas segességli bemenet HDIA
5: Egyszer(i PLC program
6: Tobb sebességes futas
7: PID-vezérlés bedllitasa
8: Modbus/Modbus TCP kommunikacié
9:Profibus/CANopen/DeviceNet kommunikacid
10: Ethernet kommunikéacié
11: Magas segességii bemenet HDIB
»B" frekvencia- | 12: impulzus bemenet AB
P00.07 pa'raljcs 1 @
forrasanak 13:EtherCat/Profinet/EthemetIP kommunikacio
kivalasztas

14: Programozhatd bovité kartya

15: Foglalt




Alap-

Funkcié-
. Név P; éterek részletes utasita értelmezett |Modosit
kéd L
érték
B 0: Max. kimeneti frekvencia
P00.08 | frekvenciaparanc 0 @
s alapja 1: Frekvencia parancs
0:A
1B
) 2: (A+B)
Forrasok
P00.09 o 3:(A-B) 0 @
kombinécidja
4: Max(A, B)
5: Min. (A, B)
Amikor az A és B frekvenciaparancs kivalasztja a kezelét a
beallitashoz, a funkciokod értéke az eredeti bedllitas,
Kezeldfeliileten . 5
L amely a VFD egyik frekvenciaadata. _
P00.10 bedllitott 50.00Hz @
frekvencia o 3 . .
Bedllitasi tartomany: 0,00 Hz — P00,03 (Max. Kimeneti
frekvencia)
Az ACC id6 azt az id6t jelenti, ami az inverternek a OHz-rél
a maximalis értékre térténd felgyorsulasahoz
P00.11 ACC id6 1 sziikséges.(P00.03). 20 @
DEC id6 azt az idét jelenti, ami az inverternek a maximalis
értékrél torténd lelassuldsahoz sziikséges. Kimeneti
frekvencia OHz esetén (P00.03).
A MSI200 sorozat inverterei négy csoport ACC/DEC id6t
kulénboztetnek meg, amelyeket a PO5 paramétercsoporttal
P00.12 DEC I1dé 1 lehet kivalasztani. Az inverter gyari alapértelmezett 20 @

ACC/DEC ideje az els6 csoport.
AP00.11 és a P00.12 bedllitasi tartomanya:0,0~3600,0mp




Funkcié-
kod

Alap-
értelmezett
érték

Médosit

P00.13

Futas iranyanak
kivalasztasa

0: Alapértelmezett iranyban fut, az inverter elérefelé fut.
FWDI/REV jelzéfény nem vilagit.

1: Ellentétes irdnyban fut, az inverter hatrafelé fut.
FWDI/REV jelzéfény vilagit.

Modositsa a funkcidkédot a motor forgasiranyanak
atkapcsolasahoz. Ez a hatds megegyezik két darab
motorvezeték felcserélésével(U,V,W).
A motor forgasiranya a kezelé feliileten a
gombbal valtoztathaté meg. Lasd a P07.02 paramétert.
Megjegyzés: Amikor a funkcioparaméter visszatér az
alapértelmezett értékre, akkor a motor jarasiranya is
visszatér a gyari alapértelmezett bedllitasra. Ezt egyes
esetekben koriiltekintéssel kell hasznalni az
lizembehelyezést  kévetben, ha a  forgasirany
megvaltoztatdsa nem lehetséges.

2: Hatrafelé jaras tiltasa: Specidlis esetekben hasznalhatd,
ha a hatrafelé jaras tilos.

P00.14

Kapcsolasi
frekvencia
beallitasa

Carrier Electromagnetic
frequenc, noise

1kHz

Moise and leakage | Heat eliminating

High Low Low

10kHz

15kHz Low High High

A motortipus és a kapcsolasi frekvencia kapcsolati
tablazata:

Factory setting of
Model
carrier frequency

1.5~11kwW 8kHz

15~55kw 4kHz

Above 75kwW 2kHz

A magasabb kapcsolasi frekvencia elénye: idedlis aram
hulldamforma, kis aram harmonikus hullam és motorzaj.

A magas kapcsolasi frekvencia hatranya: a kapcsolasi
veszteség novelése, az inverter hémérsékletének
novelése és a kimeneti kapacitasra gyakorolt hatasa. Az
inverter teljesitményét magasabb kapcsolasi frekvencia
esetén  csokkenteni kell. Ezzel egyidejileg az
aramszivargas és az elektromagneses interferencia né.

Tul alacsony kapcsolasi frekvencia alkalmazésa instabil
futast, a nyomaték csokkenését és tulfesziiltséget okozhat.
A gyartdé az inverterhez gyarilag megfelel6 vivéfrekvenciat
allit be. Altalanossagban véve a felhasznaloknak nem

A modelltél
fligg

@




Alap-

Funkcié-
. Név P; éterek részletes utasita értelmezett |Modosit
kéd L
érték
szlikséges modositani ezt a paramétert.
Amikor a haszndlt frekvencia ~meghaladja az
alapértelmezett  vivdfrekvenciat, akkor az inverter
teliesitményét ezen érték feletti 1k vivéfrekvencianként
20%-kal kell csokkenteni.
Beallitasi tartomany:1,0~15,0kHz
P02 csoport 1. motor
1. aszinkron
) A modelltél _
P02.01 | motor névleges | 0,1~3000,0kW i @
U
teljesitmény 99
1. aszinkron
P02.02 motor névleges | 0,01Hz~P00.03(a max. frekvencia) 50,00Hz [@3)
teljesitmény
1. aszinkron ﬁl modellts
P02.03 | motor névleges | 1~36000rpm 9% @
fordulatszam
1. aszinkron A modelltSl
. fligg
P02.04 | motor névleges | 0~1200V @
fesziiltség
1. aszinkron ﬁjg;nodellté’l
P02.05 | motor névieges | 0,8~6000,0A @
aram
P05 csoport Bemeneti csatlakozékapcsok
S1 sorkapocs 0: Nincs funkcié
P05.01 | funkcisjanak | 1 Elore futés 1 @
Kivalasztasa 2: hatramenet
3: 3 vezetékes vezérlés / Sin
4: Elére kocogas
S2 sorkapocs . )
5: Forditott kocogas
P05.02 funkciéjanak L 4 @)
6: Part megalini
kivalasztasa . e
7: Hiba alaphelyzetbe allitasa
3 sork 8: Futo sziinet
vosos | 1 iof,fa,pocs 9: Kills hibabemenet , .
. unkciojana
Kival jt' 10: Frekvencia névekedés (UP)
ivalasztasa
11: Frekvencia csokkenés (DOWN)
12: Tordlie a frekvencia ndvelésének / csokkentésének
S4 sorkapocs L
beallitasat
P05.04 funkciojanak L , e e 0 @
. 13: Valtas az A és a B beallitas kozott
kivalasztasa s . et e A g LR
14: Véltas a kombinalt bedllitas és az A beallitas kozott
15: Atkapcsolds a kombinacids bedllitas és a beallitas
HDIA sorkapocs | s a4 B
P05.05 funkciojanak 0 @

kivalasztasa

16: Tobblépcsds sebességii 1. kapocs

17: Tobblépcsds sebességli 2. kapocs




Alap-
Név F ek ré L i értelmezett |Modosit
érték

Funkcié-
kod

18: Tobblépcsds sebességii 3. kapocs
19: Tobblépcsds sebességli 4. kapocs
20: Tobblépcsds szlinet

21: ACC / DEC idé kivalasztasa 1

22: ACC / DEC id6 kivalasztasa 2

23: Egyszer(i PLC stop reset

24: Egyszerl PLC szlinet

2
2l
27: Hullamzé frekvencia visszaallitasa

Q

PID vezérlés sziinet

]

: Hullamzo frekvencia sziinet

28: Szamlalo visszaallitasa

29: Valtas a fordulatszam-szabalyozas és a nyomaték-
szabalyozas kozott

30: ACC / DEC letiltva

31: Ellenszamindité

32 .: Fenntartva

33: A frekvencia ndvelése / csokkentése bedllitas
ideiglenes torlése

34: DC fék

35: Valtas az 1. motor és a 2. motor kdzétt

36: A parancs a kezel6re valt

37: Parancs a terminalra kapcsol

38: A parancs kommunikaciora valt

39: Izgalmas parancs

40: Az energiafogyasztas nulla

4

42: Afels6 nyomatékkorlat forrasa a kezel6re kapcsol

: Fenntartja az energiafogyasztas mennyiségét

56: Vészleallas

57: Motor talhémérséklet hiba bemenet
59: Valtas V / F vezérlésre

60: Valtas FVC vezérlésre

61: PID polarités atkapcsolas

66: Nulla kéderszamlalas

67: Pulzus névekedés

68: Engedélyezze az impulzus szuperpoziciot
69: Pulzus csokkenés

70: Elektronikus sebességvaltd

71. Valtas a masterre

72: Valtas a rabszolgara

73: Atliz lzemmodjanak vezérlése
74-79: Fenntartva

Hibakeresés és elharitas

Az alabbiak szerint cselekedjen az inverter meghibasodasat kdvetden:
1. Ellenérizze, hogy a kezel6 felllet mikddik. Amennyiben nem, akkor lépjen
kapcsolatba a
2. gjaval.



2. Ha nem tapasztal hibat, akkor kérjik, ellendrizze a korabbi hibakat (P07.27-t6l), és
gy6z6djon meg arrdl, hogy az ott eltarolt hibak okait megsziintette.

3. A részletes megoldasért tekintse meg az alabbi téblazatot, majd ellenérizze a
lehetséges okokat.
4. Szlintesse meg a hibat, vagy kérjen segitséget!
5. Végezzen Ujbol hibaellenérzést és torolie a hibalizenetet az inverter futasa

érdekében.
Hibakod Hibatipus Lel ok Teenddk
outl IGBT Ph-U hiba
1. A gyorsulas tul nagy mértéka.
2. IGBT modul tdnkrement 1. Novelje az ACC id6t
3. Erés kiils6 interferencia tapasztalhaté. | 2. Cserélje a teljesitmény elektronikat
out2 IGBT Ph-V hiba 4. nem megfelelé bekotések 3. Ellenérizze a bekétéseket és a kiilsé
5. A foldelés rovidre zart, vagy a | interferenciakat
kimeneten fazisvesztés tértént.
out3 IGBT Ph-W hiba




OoC1

1. A gyorsulds vagy lassulas tul nagy
mértéki.

2. A héldzat feszlltsége tul alacsony.

3. Az inverter névleges teljesitménye tul

1. Névelje az ACC idét
2. Ellen6rizze a bemeneti teljesitményt
3. Vdélasszon nagyobb teljesitményi
invertert

4. Ellenérizze, hogy a terhelés nem zart-e

oc2 Tualaram lassulaskor alacsony. L N , L
L X rovidre (a foldelés vagy huzalozas révidre
4. Aterhelés valtakozik vagy rendellenes. ; . . . .
. ) L ) zart) vagy a forgas nem kelléen kénnyd.
5. A foldelés rovidre zart, vagy a . K X L,
X L. L 5. Ellendrizze a kimeneti konfiguraciét.
kimeneten fazisvesztés tortént. L X .
6. Ex6s Kills nterf it talhats 6. Ellendrizze, hogy nincs-e erés
ala 4 5 5 . Er6s killsé interferencia tapasztalhatd.
ocs Tularam allandé sebességen P interferencia.
jaraskor
ovi Tulfeszliltség gyorsulaskor
1. Ellendrizze a bemeneti teljesitményt!
1. A bemeneti fesziiltség rendellenes. | 2. Ellenérizze, hogy a lefutasi idé nem tul
ov2 Tulfeszliltség lassulaskor 2. Nagy teljesitmény-visszacsatolas van | révid-e, vagy az inverter nem a motor
jelen. jardsa koézben indul-e el, vagy nem
Tulfeszilltség allandé igényel-e nagyobb fekellenallast!
ov3
sebességen jaraskor
e . " e ) Ellen6rizze a tapvezeték bemeneti
uv DC-busz alulfesziiltség Atépellatas feszliltsége tal alacsony. L
teljesitményét
1. A tapellatés fesziiltsége tul alacsony. . . ,
. . L 1. Ellenérizze a tapvezeték
2. A motor névleges arambeadllitasa L
teljesitményét!
oL1 Motor tulterhelés helytelen. . , )
... | 2. Alitsa be helyesen a névleges aramot!
3. A motor megszorult vagy a terhelés tdl . )
L . . 3. Ellenérizze a terhelést!
nagy, vagy nagy mértékben ingadozik.
1. Novelje az ACC idét!
1. A gyorsulas tul nagy mértékii | 2. Ne inditsa UGjra lealldas kdzben!
2. Jaré motorra inditas. | 3. Ellenérizze a tapvezeték
oL2 Inverter tulterhelés 3. A tapelldtas fesziiltsége tul alacsony. | teljesitményét!
4. Tul nagy a terhelés. | 4. Nagyobb teljesitményli invertert
valasszon!
5. Valasszon megfelelé motort!
i . Az inverter tllterhelési el6riasztast jelent | Ellen6rizze a terhelést és a tllterhelés
oL3 Elektronikus tultéltddés - - . L
a beallitott érték szerint. eldriasztasi pontot.
SPI Bemeneti fazis kiesés R,S,T fazis hiba Ellenérizze a betapot
) o 1. U,V,W fazis hiba X )
SPO Kimeneti fazis kiesés X i L. | Ellenérizze motort és a motorkabelt.
2. Aszimmetrikus fazisterhelés
1. Lasd a talaramra adott megoldast!
2. Uritse ki a légcsatornat vagy cserélje
Egyeniranyito 1. Légaram megszilinése vagy ventilator | le a ventilatort!
OH1 tilmelegedése karosodasa 3. Csokkentse a kérnyezeti hémérséklet!
2. Kérnyezeti hémérséklet til magas. 4. Ellenérizze, majd csatlakoztassa Ujral
3. Atulterhelésben futas ideje tul hosszu. | 5. Valtson teljesitményt!
6. Cserélie le a tapegységet!
OH2 IGBT tulmelegedese 7. Cserélie le a f6 vezérldpanelt!
. . . Ellenérizze a kilsé berendezés
EF Kiils6 hiba Sl kiils6 hiba bemeneti sorkapcson

bemenetét




1. Az atviteli sebességbedllitas hibas.

2. Hiba tortént a kommunikacio

bekotésében.

1. Allitson be megfelels atviteli
sebességet !
2. Ellenérizze a kommunikacio

csatlakozasanak kiosztasat!

CE Kommunikéciés hiba L 3. Allitson be megfeleld kommunikaciés
3. Akommunikacioés cim helytelen. imetl
cimet!
4. Er6s interferencia tapasztalhaté a . L L
— 4. Cserélje le a kommunikacio kiosztasat
kommunikaciéban.
vagy javitsa az interferencia elleni
védekez6 kapacitast!
ItE Aram detektalasi hiba Keresse a gyartot
Auto tuning hiba 1. Vatoztassa meg a inverter beallitasi
madjat
1. A motor teljesitménye nem kompatibilis | 2. Ellenérizze a beirt motor
az inverterrel paramétereket a motor adattablaja
2. a névleges motorparaméterek nem alapjan
tE megfeleléen vannak beallitva 3. Valassza le a terhelést a motorrél és
3. Tul nagy kilénbség a mért és a | prébalja Gjra az auto tuningot
beallitott paraméterek k6zott 4. Ellenérizze a motor bekotést
4. Auto tuning id6 tullépés 5.Ellenérizze, hogy a folsé
hatarfrekvencia ~ magasabbra  van-e
allitva, mint a névleges frekvencia 2/3-a
1. Hiba a paraméterek irasanak és | 1. Nyomja le a STOP/RST gombot a
EEP EEPROM hiba olvasasanak vezérlése kézben visszadllitashoz!
2. EEPROM karosodas 2. Cserélje le a f6 vezérl6panelt
X Lo o 1. Ellenérizze a PID visszacsatolasi jelet!
X o 1. PID visszacsatolas Gizemen kivil i i X
PIDE PID visszacsatolasi hiba 2. Ellenérizze a PID visszacsatolasi
2. PID visszacsatolasi forras eltiinik .
forrast!
i L 1. Fék kor hiba 1. Cserélje a fékezd egységet
bCE Fékegység hiba s . . e
2. Nem elegendd a fékellenallas 2. Novelje az ellenallas értékét
1. Az inverter kimenete révidre van zarva X
1. Ellenérizze a csatlakozast
ETH1 Test zarlat hiba 1 a foldeléssel L L _
i . X L ) 2. Cserélien aramkort(keresse a gyartot)
2. Hiba a kdzponti vezérlé egységben
1. Az inverter kimenete rovidre van zarva . ,
) i o 1. Ellenérizze a csatlakozast
ETH2 Test zarlat hiba 2 a foldeléssel L, . L
i . X L ) 2. Cseréljen aramkort(keresse a gyartot)
2. Hiba a kdzponti vezérlé egységben
1. Ellenérizze a terhelést
dEu Sebesség-eltérési hiba Aterhelés tul nagy, vagy beszorult 2. Novelje a detektalasi id6
3. Ellendrizze a vezérlési paramétereket
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